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Description technique

Les installations conventionnelles de transfert 
linéaire nécessitent généralement la mise en 
place de plusieurs vérins à vis, reliés entre eux 
par des allonges, accouplements et renvois 
d'angle, l'ensemble piloté par un moteur 
électrique qui doit être surdimensionné en 
raison du rendement de cette chaine 
cinématique. De même, et afin de respecter les 
exigences de vitesse ou de fréquences 
d'utilisation, les systèmes roue et vis ou pignon 
conique sont souvent poussés à leurs limites. 
Ce sont deux des nombreuses raisons qui ont 
conduit au développement de nouveaux 
composants de levage. Après plusieurs 
années de recherche et d'essais, en partenariat 
avec des établissements d'enseignement 
supérieur, a été mis au point le nouveau vérin 
mécanique avec entrainement direct DSH.

Les systèmes INKOMA-DSH ne disposent pas 
de couple roue et vis ou couple conique. La vis 
à billes est directement entrainée par un 
moteur à couple constant, permettant une 
transmission sans jeu.
Ainsi, il n'y a pas de perte d'énergie mécanique 
pour les systèmes DSH. Les butées 
mécaniques spécialement sélectionnées 
permettent d'encaisser les efforts en traction et 
compression. Ce système d'entrainement 
compact fait preuve également d'une très forte 
rigidité, favorisant son emploi pour des 
utilisations très dynamique. Il est en effet 
possible d'obtenir des fréquences de 7 cycles 
par seconde ou des vitesses d'avance de 
32m/min. La précision, sous actions répétées, 
pour la mise en une même position est de 
l'ordre du micron. Plusieurs systèmes peuvent 
être disposés sur des plans différents. En 
revanche, Ils peuvent travailler exactement de 
manière synchrone entre eux. 

Les vérins mécaniques à entraînement direct 
DSH ont une haute efficacité énergétique. 
Pendant son utilisation, le moteur à couple 
constant permet de contrôler la vitesse et la 
position de la vis à billes par un moteur. Il est 
également possible d’intégrer un frein afin 
d’augmenter encore le bilan énergétique ou 
de renforcer la sécurité sur la tenue en 
position. 

La connexion est effectuée par des vis au côté 
supérieur et inférieur. 
Les vérins mécaniques avec entrainement 
direct DSH peuvent être livrés de manière 
complète avec tous les composants 
nécessaires ou peuvent être intégré dans des 
systèmes de commande déjà existants. 

Des exécutions particulières pour les 
dimensions de raccordement, pour les 
diamètres de la vis ou pour des pas 
particuliers sont possibles sur demande. Nos 
techniciens vous conseilleront volontiers ! 

Vérins mécaniques avec entrainement direct DSH

Vérins mécaniques avec entrainement direct DSH
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Vérins mécaniques avec entrainement direct DSH

Accessoires pour exécution R (vis tournante)
Description

Paliers à bride - GL
pour palier de fin de vis 

voir page 198

Écrou à bride
DIN 69051 DIN 69051 

voir page 180

Soufflet de protection - FB 
pour protection de la vis

Modèle spécial sur demande

Protection spirale acier - SF
pour protection de la vis

voir page 220

Plaque pivot - KA
pour pouvoir effectuer des pivotements et des basculements
Exécution spéciale sur demande

Palier - LB
Palier pour KA
Modèle spécial sur demande

Palier à bride - LF
Palier pour KA
Modèle spécial sur demande

La large gamme d'accessoires, pour des vérins mécaniques avec 
entrainement direct DSH  permet au technicien une adaption 
optimale et rationnelle de nos systèmes sur ses situations 
d'installation. Tous les accessoires sont évidemment fabriqués 
suivant les mêmes directives de qualité comme le programme 
complet INKOMA. 

En complément aux nombreux composants standards, vos 
demandes spécifiques peuvent être prises en considération. Dans ce 
cas, nos ingénieurs vont vous conseiller volontiers.

Des exécutions spéciales sont possibles à tout moment sur simple 
demande.
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Vérins mécaniques avec entrainement direct DSH

Accessoires pour exécution SA, SVA (vis à déplacement axial)

Description

Bride de montage - BF
pour connexion bridée

avec votre montage
voir page 202

Soufflet de protection - FB 
pour protection de la vis

modèle spécial sur demande

Protection spirale acier - SF
pour protection de la vis

voir page 220

Plaque pivot - KA
pour pouvoir effectuer des
pivotements et des basculements
Exécution spéciale sur demande

Palier - LB
Palier pour KA
Modèle spécial sur demande

Palier à bride - LF
Palier pour KA
Modèle spécial sur demande

Chape à goupille - GK
pour connexion oscillante
avec votre charge
voir page 204

Chape à rotule - GSK
pour connexion rotulée
avec votre charge
voir page 202
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Vérins mécaniques avec entrainement direct DSH

Table des matières

171

172 - 173

174 - 175

176 - 177

Page

Page

Page

Page

i

178 - 179

Page

180 - 181

Page

182 - 184

Page
1.

2.  ...........

3.      .......      

...

Vérins mécaniques avec entrainement direct DSH avec vis tournante et vis à déplacement axial

Informations techniques
Exigences, avantages, domaines d'application
Comparaison entre les vérins mécaniques avec entrainement direct DSH et nos vérins HSG

Exécutions 
Exécution R (vis tournante)
Exécution S (vis à déplacement axial)

Critères de choix pour les vérins mécaniques
avec entrainement direct DSH
Sélection de la taille et du pas de vis

Dimensions DSH-1 - DSH-5
Vis à billes
Exécution avec vis à déplacement axial (SA, SVA)

Check-list / Accessoires DSH
Pour établir une demande
Accessoires pour exécution SA, SVA (vis à déplacement axial)
Accessoires pour exécution R (vis tournante)

Dimensions écrou à bride
Écrou à bride DIN 69051 pour vis à billes
Exécution vis tournante (R) 

Dimensions DSH-1 - DSH-5
Vis à billes
Exécution vis tournante (R)

i

i

170



Vérins mécaniques avec entrainement direct DSH

Pour les vérins mécaniques avec entrainement direct DSH, il y a deux 
exécutions:

• Vis tournante
• Vis à déplacement axial

Les deux variantes utilisent des vis à billes.

Exécution R (vis tournante):

Pour l'exécution R (vis tournante), la vis à billes est solidaire du rotor 
compris dans l'unité DSH.
Le mouvement de la charge est réalisé par un écrou mobile 
translatant sur la vis en rotation.

Exécutions
Vis tournante et vis à déplacement axial

Exécution SA, SVA (vis à déplacement axial):

Pour l'exécution SA, SVA (vis à déplacement axial), le déplacement 
linéaire de la charge se fait directement par la vis  mis en mouvement 
grâce à un écrou positionné dans l'unité DSH. 
La vis est guidée dans cette même unité et sa rotation doit être 
empêchée par le montage avec la charge. 
Si ce n'est pas possible directement, nous pouvons inclure un 
système anti-rotation (version SVA).
De même, pour empêcher toute sortie de la vis de son unité, une 
butée mécanique intégrée est disposée en fin de vis (version SA).

Exécution R Exécution SA Exécution SVA

Vis à billes

Vis tournante Vis à déplacement axial
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Vérins mécaniques avec entrainement direct DSH

Informations techniques

Exigences, avantages, domaines d'application

Exemples d'application pour les systèmes DSH

• Taux de cycle élevé 
   (par exemple: machines d'essais, machines d'emballage, machines d'impression)

• Vitesse d'avance élevée sous fortes charges
(par exemple: machines outils, machines à bois, machines spéciales)

• Grandes distances entre les vis de levage, passages encombrés ou sur différents  
niveaux (par exemple: élévation de scènes)

•  Recherche de précision sur une position avec actions répétées  
(par exemple: machines d'essais, machines outils, machines d'impression,
machines spéciales)

• Charge irrégulièrement répartie sur plusieurs vis de levage
(par exemple: plateforme de levage, plan de travail)

Aperçu des avantages des vérins mécaniques avec entrainement direct DSH

• Précision de positionnement et de répétabilité élevée, pratiquement sans jeu fonctionnel 

• des vitesses d'avance jusqu` à 32m/min (série) avec une force de levage jusqu'à 100kN

• Régulation graduelle de la vitesse de déplacement ainsi que programmation des profils de  
   vitesse de déplacement (rampes) possible 

• Espace réduit grâce à une  densité de puissance et des moments élevée 

• Maintenance limitée à l'opération de relubrification de la vis à billes

• Construction de machines, montage et mise en service simplifiés

• Rendement énergétique élevé

• Fonctionnement continu possible (ED 100%/h) 

• Disponible avec frein intégré 

• Fréquences de course élémentaire possible de l'ordre du Hertz

• Plusieurs entraînements possibles pour une vis

Domaines d'application pour les vérins mécaniques cubiques de précision HSG et
les vérins mécaniques avec entraînement direct DSH

• Dispositifs d'essais

• Dispositifs de fabrication

• Construction d'installations

• Industrie d'impression

• Machines spéciales

• Industrie du travail du bois

• Industrie des matières plastiques

• Machines d'emballage

• Fonderies et laminoirs

• Industrie alimentaire

• Élévation de scènes

• Installations solaires et construction des antennes

• Plateformes de travail, de levage et de montage

• Industrie du papier
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Vérins mécaniques avec entrainement direct DSH

Informations techniques

Comparaison des vérins mécaniques avec entrainement direct DSH et HSG

Montage usuel /
Vérins mécaniques conventionnels (HSG)
                         
Si on utilise des vérins mécaniques 
conventionnels, par exemple les vérins 
mécaniques HSG, il faut compenser le 
décalage d'hauteur par la mise en place de 
renvois d'angle dans toutes les directions. 
Les vérins mécaniques individuels et les 
renvois d'angle sont connectés par des 
accouplements et des arbres.  Cela peut 
conduire à un décalage de planéité  à  cause 
des jeux torsionnels. Plus grande est la 
distance, plus grand peut être ce décalage 
entre la première et la dernière vis. Ce n'est 
donc plus possible de monter des charges 
sans décalage sur la course. 

Montage usuel / 
Vérins mécaniques avec entrainement 
direct DSH

Si on utilise des vérins mécaniques avec 
entrainement direct DSH, un décalage de 
niveaux ne pose aucun problème. Les 
hauteurs différentes sont compensées 
naturellement par les câbles. Avec une bonne 
programmation au préalable, un montage 
strictement synchrone est possible, même s'il 
y a de grandes distances entre les vérins 
mécaniques ou un grand décalage d'hauteur. 
Une différence importante concernant la 
répartition de la charge à monter ne pose pas 
de problème non plus. 
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Exemple 

0
0

5

10

15

20

25

30

35

5 10 15 20 25 30

Force de levage [kN]

V
it
e
ss

e
 d

e
 le

va
g

e
 [

m
/m

in
]

1

2

3

DSH-3-KGS-32x5

DSH-3-KGS-32x10

DSH-3-KGS-32x40

ED 20

3

ED 100

ED 100

2

1

ED 20

ED 20

ED 100

Vérins mécaniques avec entrainement direct DSH

Critères de choix 

Vérins mécaniques avec entrainement direct DSH

Procédure:

1. Présélection de la taille nécessaire par  
rapport à la charge statique max. F                               stat.

(voir pages 177, 179)

2. Sélection du modèle et du pas de vis avec 
l'aide des diagrammes
(voir page 175)

Voir exemple ci dessous à droite de cette 
page.

Explication diagramme:

Les extrémités de chaque segment délimitent 
avec l'origine et les axes du diagramme deux 
rectangles. La plage exploitable pour le 
modèle se situe alors entre ces deux 
rectangles, inclus dans le rectangle dit ED 20 
et exclu du rectangle dit ED 100.   

Indications générales pour les diagrammes: 

Les diagrammes se réfèrent à des moteurs 
refroidis par air. La force de levage et les 
vitesses de levage dépendent du taux 
d'utilisation.

Le taux d'utilisation ED [%/h]se calcule par les 
heures de fonctionnement (monter et 
descendre) et les temps d'arrêt entre les 
mouvements individuels.

Dispositif de contrôle DSH

Exemple:

Quel modèle standard convient à une force 
de levage de 11kN et à un taux d'utilisation de 
40 %/h? 

• La présélection par la charge donne DSH-3  
(voir pages 177, 179)

• La vitesse de levage exigée est 6 m/min  

A partir du diagramme, on peut conclure:

Avec une vitesse de levage de 6 m/min et 
d'une durée d'utilisation de 40 %/h, une force 
de levage jusqu'à environ 17kN est possible.

Sélection du vérin mécanique:DSH-3-KGS-32x10

Exemple pour le taux d'utilisation

Descendre

Arrêt

Temps de cycle total

Temps de cycle total %

Nombre de cycles par jour

Monter 4s

2s 2s

10s 10s 12s

4s

4s

32s

40s

20%

10
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Vérins mécaniques avec entrainement direct DSH
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Critères de choix

Sélection de l'entraînement et du pas de vis

Attention! 
Il s'agit de valeurs théoriques. Un facteur de sécurité adapté à votre 
application doit être appliqué.         
Notre équipe vous conseillera volontiers! 
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Vérins mécaniques avec entrainement direct DSH

Exécutions

SA:    Vis à déplacement axial avec butée mécanique

SVA:    Vis à déplacement axial avec butée   
    mécanique et dispositif anti-rotation

Moteur:    OB: option sans frein 
   MB: option sans frein 

Accessoires: voir chapitre "Accessoires ", page 185 - 238

Check-list :    voir pages  182 - 184

Dimensions DSH-1 - DSH-5

Vis à billes - Exécution vis à déplacement axial (SA, SVA)

DSH - 3 - SVA - 100 - KGS 32x10 - OB

Exemple de désignation:

Vérin mécanique avec entrainement direct

Taille 3

Vis à déplacement axial avec butée mécanique et dispositif anti-rotation

Vis à billes / Tailles

Option sans frein

Course 100 mm
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Vérins mécaniques avec entrainement direct DSH

Désignation

DSH-1-SA/SVA- KGS 25x5-OB/MBHub-

DSH-1-SA/SVA-Hub-KGS 25x25-OB/MB

DSH-2-SA/SVA-Hub-KGS 25x5-OB/MB

DSH-2-SA/SVA-Hub-KGS 25x25-OB/MB

DSH-3- KGS 32x5SA/SVA-Hub- -OB/MB

DSH-3-SA/SVA-Hub-KGS 32x40-OB/MB

DSH-4- KGS 50x10SA/SVA-Hub- -OB/MB

DSH-4-SA/SVA-Hub-KGS 50x50-OB/MB

DSH-5- KGS 63x10SA/SVA-Hub- -OB/MB

DSH-5-SA/SVA-Hub-KGS 63x64-OB/MB

DSH-1-SA/SVA-Hub-KGS 25x10-OB/MB

DSH-2-SA/SVA-Hub-KGS 25x10-OB/MB

DSH-3-SA/SVA-Hub-KGS 32x10-OB/MB

DSH-4-SA/SVA-Hub-KGS 50x20-OB/MB

DSH-5-SA/SVA-Hub-KGS 63x20-OB/MB
9,1

Fstat.

[kN]
P

[mm] [m/min]
VCourse ED20%

5 5 6,3

5 25 31,3

10 5 6,3

10 25 31,3

25 5 4,0

25 40 32,0

50 10 5,0

50 50 25,0

100 10 5,0

100 64 32,0

5 10 12,5

10 10 12,5

25 10 8,0

50 20 10,0

100 20 10,0

Feff.

[kN]
Feff.

[kN]
Feff.

[kN]
Feff.

[kN]

3,9

0,8

10,0

2,3

25,0

5,1
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11,8

100,0

16,8
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5,8
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1) 

   La charge dynamique alors acceptable dépend des conditions de fonctionnement ED. 

L'indication de la charge maximale n'est utilisée que pour la présélection d'un système DSH.

2) Des vitesses d'avances plus élevées sont possibles sur demande.
3) Les vitesses nominales sont données pour un taux d'utilisation de 20%/h. Il est possible de travailler sur des taux

   supérieurs en fonction des conditions de fonctionnement ou par l'apport d'un échangeur thermique sur le système DSH.

H4 H5 H6 H7H1 
4) H2 H3A A1 NSA

Ø d
3

SA
X

SVA
X

SVA
    d

3

Désignation

DSH-1- KGS 25x5SA/SVA-Hub- -OB/MB

DSH-1-SA/SVA-Hub-KGS 25x25-OB/MB

DSH-2-SA/SVA-Hub-KGS 25x5-OB/MB

DSH-2-SA/SVA-Hub-KGS 25x25-OB/MB

DSH-3- KGS 32x5SA/SVA-Hub- -OB/MB

DSH-3-SA/SVA-Hub-KGS 32x40-OB/MB

DSH-4- KGS 50x10SA/SVA-Hub- -OB/MB

DSH-4-SA/SVA-Hub-KGS 50x50-OB/MB

DSH-5- KGS 63x10SA/SVA-Hub- -OB/MB

DSH-5-SA/SVA-Hub-KGS 63x64-OB/MB

DSH-1-SA/SVA-Hub-KGS 25x10-OB/MB

DSH-2-SA/SVA-Hub-KGS 25x10-OB/MB

DSH-3-SA/SVA-Hub-KGS 32x10-OB/MB

DSH-4-SA/SVA-Hub-KGS 50x20-OB/MB

DSH-5-SA/SVA-Hub-KGS 63x20-OB/MB

Dimensions [mm]

50 50 78 85 35 15 20 125 20 20 120 100 M6 18

50 50 138 145 95 75 20 125 20 20 120 100 M6 18

50 50 78 85 35 15 20 140 20 20 120 100 M6 18

50 50 138 145 95 75 20 140 20 20 120 100 M6 18

90 90 93 98 58 15 43 195 25 25 180 158 M10 20

90 90 198 203 163 120 43 195 25 25 180 158 M10 20

90 90 126 131 78 30 48 212 45 30 254 230 M12 30

90 90 246 251 198 150 48 212 45 30 254 230 M12 30

95 90 138 144 78 30 48 292 65 30 254 230 M12 30

95 90 300 306 240 192 48 292 65 30 254 230 M12 30

50 50 93 100 50 30 20 125 20 20 120 100 M6 18

50 50 93 100 50 30 20 140 20 20 120 100 M6 18

90 90 108 113 73 30 43 195 25 25 180 158 M10 20

90 90 156 161 108 60 48 212 45 30 254 230 M12 30

95 90 168 174 108 60 48 292 65 30 254 230 M12 30

70

70

70

70

100

100

150

150

150

150

70

70

100

150

150

d1

M14

M14

M14

M14

M20

M20

M36

M36

M36

M36

M14

M14

M20

M36

M36

D5

dxP

25x5

25x25

25x5

25x25

32x5

32x40

50x10

50x50

63x10

63x64

25x10

25x10

32x10

50x20

63x20

KGS

4) Dimensions avec option frein sur demande
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Vérins mécaniques avec entrainement direct DSH

Exécutions

R:   Vis tournante

Moteur:   OB: option sans frein 
  MB: option avec frein 

Accessoires: voir chapitre "Accessoires ", page 185 - 238

Check-list :   voir pages 182 - 184

Dimensions DSH-1 - DSH-5

Vis à billes - Exécution vis tournante (R)

DSH - 3 - R - 100 - KGS 32x10 - OB 

Exemple de désignation:

Vérin mécanique avec entrainement direct

Taille 3

Vis tournante

Vis à billes / Tailles

Option sans frein

Course 100 mm

22,5°

45
°

8x

H6 ,H profondeur7 

Ø H5 

Ø
 H

4
 

H
2

A

B

H
1

 -
0

,1

H
3

Ø d1 h9

A
2

L
1

E
A

1
C

o
u

rs
e

Z
 =

 C
o

u
rs

e
 +

 A

KGS dxP

Ø D5 j6

Exécution 
R

Dimensions de l'écrou à
bride voir page 180
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Vérins mécaniques avec entrainement direct DSH

H4 H5 H6 H7H1 
4) H2 H3EDésignation

DSH-1- KGS 25x5R-Hub- -OB/MB

DSH-1-R-Hub-KGS 25x25-OB/MB

DSH-2-R-Hub-KGS 25x5-OB/MB

DSH-2-R-Hub-KGS 25x25-OB/MB

DSH-3- KGS 32x5R-Hub- -OB/MB

DSH-3-R-Hub-KGS 32x40-OB/MB

DSH-4- KGS 50x10R-Hub- -OB/MB

DSH-4-R-Hub-KGS 50x50-OB/MB

DSH-5- KGS 63x10R-Hub- -OB/MB

DSH-5-R-Hub-KGS 63x64-OB/MB

DSH-1-R-Hub-KGS 25x10-OB/MB

DSH-2-R-Hub-KGS 25x10-OB/MB

DSH-3-R-Hub-KGS 32x10-OB/MB

DSH-4-R-Hub-KGS 50x20-OB/MB

DSH-5-R-Hub-KGS 63x20-OB/MB

Dimensions [mm]

20 115 20 20 120 100 M6 18

20 115 20 20 120 100 M6 18

20 140 20 20 120 100 M6 18

20 140 20 20 120 100 M6 18

30 195 25 25 180 158 M10 20

30 195 25 25 180 158 M10 20

40 212 45 30 254 230 M12 30

40 212 45 30 254 230 M12 30

45 292 65 30 254 230 M12 30

45 292 65 30 254 230 M12 30

20 115 20 20 120 100 M6 18

20 140 20 20 120 100 M6 18

30 195 25 25 180 158 M10 20

40 212 45 30 254 230 M12 30

45 292 65 30 254 230 M12 30

dxP

25x5 15 70

25x25 15 70

25x5 15 70

25x25 15 70

32x5 20 100

32x40 20 100

50x10 25 150

50x50 25 150

63x10 40 150

63x64 40 150

25x10 15 70

25x10 15 70

32x10 20 100

50x20 25 150

63x20 40 150

KGS D5 d1 A2

15 15126

102 15 15

205 75 75

102 15 15

205 75 75

170 120 120

190 30 30

413 150 150

225 30 30

530 192 192

141 30 30

141 30 30

167 30 30

292 60 60

340 60 60

A1A

Désignation

DSH-1-R-Hub-KGS 25x5-OB/MB

DSH-1-R-Hub-KGS 25x25-OB/MB

DSH-2-R-Hub-KGS 25x5-OB/MB

DSH-2-R-Hub-KGS 25x25-OB/MB

DSH-3- KGS 32x5R-Hub- -OB/MB

DSH-3-R-Hub-KGS 32x40-OB/MB

DSH-4- KGS 50x10R-Hub- -OB/MB

DSH-4-R-Hub-KGS 50x50-OB/MB

DSH-5- KGS 63x10R-Hub- -OB/MB

DSH-5-R-Hub-KGS 63x64-OB/MB

DSH-1-R-Hub-KGS 25x10-OB/MB

DSH-2-R-Hub-KGS 25x10-OB/MB

DSH-3-R-Hub-KGS 32x10-OB/MB

DSH-4-R-Hub-KGS 50x20-OB/MB

DSH-5-R-Hub-KGS 63x20-OB/MB
9,1

Fstat.

[kN]
P

[mm] [1/min]
n

5 5 6,3 1250

5 25 31,3 1250

10 5 6,3 1250

10 25 31,3 1250

25 5 4,0 800

25 40 32,0 800

50 10 5,0 500

50 50 25,0 500

100 10 5,0 500

100 64 32,0 500

5 10 12,5 1250

10 10 12,5 1250

25 10 8,0 800

50 20 10,0 500

100 20 10,0 500

Feff.

[kN]
Feff.

[kN]
Feff.

[kN]
Feff.

[kN]

3,9

0,8

10,0

2,3

25,0

5,1

50,0

11,8

100,0

16,8

1,9

5,8

20,2

29,5

53,9

2,9

0,6

8,6

1,7

25,0

3,8

44,0

8,8

80,9

12,6

1,5

4,3

15,2

22,0

40,5

2,0

0,4

5,8

1,2

19,8

2,5

31,7

6,3

58,1

1,0

2,9

9,9

15,8

29,0

1,6

0,3

4,7

0,9

15,8

2,0

25,5

5,1

46,6

7,3

0,8

2,3

7,9

12,8

23,3

F
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e
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x
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/h

Charge de levage eff. 

E
D
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0
%

/h

E
D
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0
%

/h

E
D

 1
0
0
%

/h

1) 

    La charge dynamique alors acceptable dépend des conditions de fonctionnement ED. 

 L'indication de la charge maximale n'est utilisée que pour la présélection d'un système DSH.

2)  Des vitesses d'avances plus élevées sont possibles sur demande.
3)  Les vitesses nominales sont données pour un taux d'utilisation de 20%/h. Il est possible de travailler sur des taux

    supérieurs en fonction des conditions de fonctionnement ou par l'apport d'un échangeur thermique sur le système DSH.

[m/min]
VCourse ED20%
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4) Dimensions avec option frein sur demande
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Vérins mécaniques avec entrainement direct DSH

Dimensions écrou à bride

Écrous à bride INKOMA suivant DIN 69051 pour la liaison 
standard entre nos vérins et votre charge.

Vis à billes - Exécution vis tournante (R)

Raccord de 
graissage

Écrou à bride DIN 69051
(Bride type 1)

Écrou à bride DIN 69051
(Bride type 2)

Ø D3

Ø D4

Ø D2

B

2
2

,5
°

9
0

°

Ø D3

Ø D4

 D2Ø 

B 9
0

°

3
0

°

3
0
°

Ø 
-0,2D1 -0,3

Ø D1 g6Ø D1 g6

A

B

A
1

L
3

L
2

L
1

C
o
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e

S

Z
 =
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o
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e
 +

 A

A
2

E

KGS dxP

L
4
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Vérins mécaniques avec entrainement direct DSH

L3 L4 SD1 D2 D3 D4 E L1 L2A2 BDésignation

DSH-1- KGSR-

DSH-1-R-KGS

DSH-2-R-KGS

DSH-2-R-KGS

DSH-3- KGSR-

DSH-3-R-KGS

DSH-4- KGSR-

DSH-4-R-KGS

DSH-5- KGSR-

DSH-5-R-KGS

DSH-1-R-KGS

DSH-2-R-KGS

DSH-3-R-KGS

DSH-4-R-KGS

DSH-5-R-KGS

Dimensions [mm]

48 40 62 51 6,6 20 52 10 12 5 M6

1) 40 62 51 6,6 20 35 10 9 5 M6

48 40 62 51 6,6 20 52 10 12 5 M6

1) 40 62 51 6,6 20 35 10 9 5 M6

M661212663096550 806215 15

1) 63 93 78 9 30 85 14 16 7 M8x1

85 75 110 93 11 40 90 16 20 8 M8x1

85 75 110 93 11 40 73 16 16 8 M8x1

95 90 125 108 11 45 120 18 16 9 M8x1

100 95 135 115 13,5 45 101 20 20 10 M8x1

48 40 62 51 6,6 20 61 10 16 5 M5

48 40 62 51 6,6 20 61 10 16 5 M5

62 50 80 65 9 30 77 12 16 6 M6

85 75 110 93 11 40 132 18 25 9 M8x1

100 95 135 115 13,5 45 175 20 25 10 M8x1

dxP

25x52 15 15

25x252 75 75

25x52 15 15

25x252 75 75

32x52

32x402 120 120

50x101 30 30

50x501 150 150

63x101 30 30

63x641 192 192

25x102 30 30

25x102 30 30

32x102 30 30

50x201 60 60

63x201 60 60

KGSType bride A1A

1) Bride ronde

126

102

205

102

205

170

190

413

225

530

141

141

167

292

340
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Vérins mécaniques avec entrainement direct DSH

Types de charges:        

   permanent         changeant         Choc/ avec à-coups        amplifiant         vibrant

Course:

Course utile [mm]: ..................................................................... Vitesse de levage [m/min]: .................................................................

Conditions d'utilisation:  

Température ambiante de °C ........................................... jusqu'à °C .......................................... 

   sèche           Humide           Poussière (Matériau?): ..........................................     autres conditions: ................................................

Indications concernant l'implantation

Orientations:              

Guidage de la vis:

Quantités nécessaires:                      

Quantité: ................................................................................... Quantité par année: .............................................................................

Date de livraison souhaitée: ..........................................................

Accessoires: Veuillez marquer d'une croix sur les feuilles suivantes les accessoires souhaités!

Pour une réponse optimale, joindre un plan représentant l'installation complète!

Check-list

Pour établir une demande

Société: ............................................................................................................................................................

Service: .................................................................. Interlocuteur: ...................................................................

Date: ................................ Tél.: .................................................... Fax: ........................................................... 

Adresse: ...........................................................................................................................................................

Projet:  ..............................................................................................................................................................

Charges:

Nombre de vérins: ..................................................................................................................................

Vos données: Exemple:

vertical

sans guidage        

horizontal

avec guidage         

vers le bas

Descendre

Arrêt

Temps de cycle total

ED par cycle en %

Nombre de cycles par jour

Monter

sec. min.

8 16 24 ........

Cycle de travail: Données en

Taux d'utilisation par jour, en heures

Descendre

Arrêt

Temps de cycle total

ED par cycle en %

Nombre de cycles par jour

Monter 4

2 2

10 10 12

4

4

32

40

20

10

sec.X min.

8 16 24 ........

Cycle de travail: Données en

Taux d'utilisation par jour, en heures

Charge axiale

Compression

Traction

Installation complète

dynamique [kN]   dynamique [kN]   

par vis

statique [kN]statique [kN]

Vous pouvez également trouver notre checklist sur notre site 
Internet: www.INKOMA-GROUP.com 

Chapitre: Vérins mécaniques et Réducteurs / Vérins mécaniques 
avec entrainement direct DSH

Remplissez la feuille en ligne et envoyez-la-nous ou téléchargez la 
comme fichier "Word".
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Vérins mécaniques avec entrainement direct DSH

1)
2)

Dimension Z = Bord supérieur du carter jusqu'à l'extrémité de la vis (1-2mm sup. jusqu'au bout de la bride de montage )
Dimension Z = Bord supérieurs du carter jusqu'à l'axe de la connexion1

Check-list

Accessoires pour exécution SA, SVA (vis à déplacement axial)

Traction dynamique

Traction statique                                                   

Compression dynamique

Compression statique

C
o

u
rs

e

1
)

D
im

e
n

s
io

n
 Z

D
im

e
n

s
io

n
 Z

2
)

D
im

e
n

s
io

n
 Z

1
 

Chape à rotule
         

Chape à goupille
         

Bride de montage
         

Vis à billes
         

Soufflet de protection
         

Protection spirale acier
         

Bloc moteur
         

Plaque pivot
         

Tube de protection
         

Palier
         

Palier à bride
         

Dispositif anti rotation
         

Servo-Régulateur

Frein d'arrêt/ Frein de secours
         

kN  

kN

kN

kN   
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Vérins mécaniques avec entrainement direct DSH

1) Dimension Z= Bord supérieur du carter jusqu'à l'extrémité de la vis (1-2mm sup. jusqu'au bout de la bride de montage )

Check-list

Accessoires pour exécution R (vis tournante)

Traction dynamique

Traction statique

Compression dynamique

Compression statique

kN  

kN

kN

kN   

1
)

D
im

e
n

s
io

n
 Z

 

D
im

e
n

s
io

n
 Z

C
o

u
rs

e

Bloc moteur

Plaque pivot             

Palier             

Palier à bride          

Servo-Régulateur

Paliers à bride
         

Vis à billes avec écrou à bride

Soufflet de protection

Protection spirale acier

Frein d'arrêt/ Frein de secours
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